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Indukciés motor

Az indukcits (vagy aszinkron) motorok a legegy-
szertibb és egyben legmegbizhatébb elektromos moto-
rok. Véaltakozé dramu meghajtast igényelnek, és nem
tartalmaznak cstszogytrtiket, szénkeféket. Allorészbol
és forgorészbdl allnak (1. dbra). Az allorész rogzitett
tekercsek rendszere, amely a motor tengelyére merd-
leges sikban forg6 méagneses teret hoz létre. A for-
gorész egy egyszeri ,kalicka”, azaz néhény zart fém-
hurok a motor tengelyéhez erdsitve. Az allorész altal
keltett forgd magneses tér elektromos aramot indukal
a forgoérészben, ami ezaltal magneses dipolusként vi-
selkedik, és kolcsonhatéasba 1ép az allorész magneses
terével. Ennek kovetkeztében forgatonyomaték hat a
forgorészre, és az elkezd forogni.
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1. dbra. Az indukciés motor szerkezete

A 2. dabrdn szemléltetett, egyszertisitett modellben
az allorész altal keltett B magneses indukci6 az x-y
sikban egyenletes 2 szogsebességgel forog. A forgo-
rész tengelye a koordinata-rendszer z tengelyével esik
egybe. Tekintsiik a forgorészt egy lapos tekercsnek,
melynek keresztmetszete A, menetszama N, ohmos
ellenallasa R, Onindukcios egyiitthatoja pedig L. A
tekercs sikjara merGleges n egységvektor szintén az
z-y sikban forog.
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lapos tekercs, a sikjdbol nézve

2. dbra. Az egyszertsitett modell, a z tengely iranyabol
nézve

LA jelolés az angol torque szébol szarmazik.

1. Stacionarius tizemmod

El6szor a stacionérius tizemmodot tanulményoz-
zuk, amikor a motor w szogsebessége és T forgato-
nyomatéka' allandé. Latjuk majd, hogy ha a motor
terhelve van, akkor a forgérész w szogsebessége ki-
sebb, mint . Ezt az elcsiiszast az
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mennyiséggel, az ugynevezett szlippel jellemezziik,
amely egy 0 és 1 kozotti, dimenzi6é nélkiili szam.

1.1. Stacionarius lizemmaod kis terhelés mel-
lett

F1.1. Tegyiik fel, hogy a motor terhelése kicsiny,
tehat a szlip s < 1. Ekkor a forgorész énindukcidja el-
hanyagolhat6. Hatarozzuk meg a motor altal kifejtett

forgatonyomaték 7' idGatlagat, mint az s szlip fliggvé-
nyét!

1.2. Stacionarius lizemmaod tetszSleges ter-
helés mellett

F1.2. Hatarozzuk meg a T atlagos forgatényoma-
tékot az s szlip fiiggvényében tetszéleges 0 és 1 kozti
s szlip esetén!

F1.3. Tegyiik fel, hogy az % mennyiség 10 koriili
érteket vesz fel. Vazoljuk fel a T'(s) fiiggvény grafikon-
jat!

F1.4. Hatarozzuk meg stacionarius iizemben a for-
gatényomaték Ti,.x legnagyobb értékét, valamint a
hozzéa tartozo sg szlip értéket!

2. Hatasfok

F2.1. Hatarozzuk meg a motor n hatasfokat az s
szlip fiiggvényében! (Tegyiik fel, hogy a surlodasbol,
elektromagneses sugarzasbol addédo veszteségek elha-
nyagolhatoak.)

3. Stabilitas

Tegyiik fel, hogy az indukci6s motort egy olyan
berendezéshez kapcsoljuk, amelynek lineéris T;(w) ka-
rakterisztikdja van, azaz az allandd w szdgsebesség
fenntartasahoz Tj(w) = Kw forgatényomaték sziik-
séges, ahol K pozitiv konstans.

F3.1. Hatarozzuk meg grafikusan a motor stabil és
instabil miikédéséhez tartozé pontokat az F1.3. kér-
désben kapott T'(s) grafikonon kiilonbozé K értékek
mellett!

4. Negativ szlip

F4.1.Van-e fizikai jelentése a negativ szlip érté-
keknek? Ha igen, mi? Ha nem, miért nem?



